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5.1 Teodolit.

Pristroj pro méreni vodorovnych smérua (uhld) a
zenitovych uhla. Optické, elektronickeé.
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5.1 Teodolit.




5.2 Dalkomér

Pfistroj pro méreni délek (vodorovnych, Sikmych).

Rucni dalkomér
- laserové, ultrazvukové.
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5.2 Dalkomér

Geodetické dalkoméry

- optické, elektronické, vétSinou zabudovany v totalni stanici
(viz. dale).

- Bude vénovana samostatna prednaska.




5.3 Totalni stanice

Pristroj pro méreni vodorovnych smérd (Uhll), zenitovych dhll a
Sikmych délek. Ma obvykle zabudovan mikropocitac pro
registraci a vypocetni ulohy. V soucasné dobé obvykle v€etné
grafického displeje.




5.4 Nivelacni pristroj

Pristroj pro urcovani vysek, vytvari vodorovnou rovinu
pomoci vodorovného dalekohledu.
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5.4 Nivelacni pristroj
Metoda, laté.
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5.4 Nivelacni pristroj
Metoda, laté.
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5.5 Opticky provazovac

Ptistroj, ktery slouzi k vytyceni svislé primky nahoru nebo/i dold.
- optické, laserové.
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5.6 Gyroteodolit

Gyroteodolit je pfistroj pro primé uréovani azimutu zvolenych
smeéru. Je jistou analogii kompasu, avsak misto magnetické
strelky se k orientaci k severu vyuziva specialniho setrvacniku -
gyroskopu.

Pristroj je vhodny pro pouziti tam, kde neni vhodné bodoveé pole,
u nas pak predevsim podzemnich prostorach, napt. v dolech,
tunelech Ci napr. pri vystavbée metra.
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5.7 Globalni navigacni satelitni systémy (GNSS)

Slouzi k urceni polohy na Zemi (GPS), dalkomérny systém pro
navigaci (m). Pro geodetické pouziti jiny zplsob vypoctu i méreni,
vyssi presnost (cm).
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5.8 3D skener
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5.8 3D skener

Pristroje

Dosah —az 1 km; presnost az 0,1 mm;

Typicky 6 mm na 50 m.

Pfistroj TOPCON GPT-8200 a kontrolér FC-100



5.8 3D skener
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5.9 Drobné mérické pomucky
5.9.0 Stativ
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5.9 Drobné mérické pomucky
5.9.1 Pasmo
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5.9 Drobné mérické pomucky
5.9.2 Vytycka (a stojanek, a odrazny hranol)

2040 m




5.9 Drobné mérické pomucky
5.9.3 Olovnice

Pomucka pro urCovani svislosti a provazeni bodu.
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5.9 Drobné mérické pomucky

5.9.4 Nivelac¢ni podlozka



5.9 Drobné mérické pomucky
5.9.5 Mérické jehly
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5.9 Drobné mérické pomucky
5.9.6 Dreveény kolik
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5.9 Drobné mérické pomucky

5.9.7 Libela (krabicova, trubicova)
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5.9 Drobné mérické pomucky
5.9.8 Dvojity pentagonalni hranol
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