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Obr. 1: Hlavni okno programu Groma v.11.

Hlavni okno

1. lkony zakladnich geodetickych uloh, Ize je vyvolati z menu ,Vypocty”.

2. lkona zakladniho nastaveni programu, lze jej vyvolat i z menu ,,Soubor — Nastaveni“.

3. Nastavené méfitko, které se uplatriuje pfi importu nebo exportu zapisniku. Délky zadavané pfi
jednotlivych vypoctech jiz nejsou redukovany o toto méfitko a je predpokladano, Ze jsou
uvedeny v roviné zobrazeni.

4. Menu hlavniho okna. PoloZzky menu se méni v zavislosti na tom, zda je otevien seznam souradnic
nebo zapisnik méreni.
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Obr. 2: Okno nastaveni parametr(

Nastaveni parametri

Pro zakladni vypoclty postaCuje zkontrolovat nastaveni soufadnicového systému (,Prostredi”) a
nastaveni ,Teodolit”, kde by zadané hodnoty kolimacni a indexové chyby mély byt nulové. Pro
import a export vysledkd se v ,Vstup/Vystup” definuje pocet desetinnych mist soufadnic a méfenych



hodnot. V ,Zdznamnik” se definuje typ pouzitého zdépisniku z totalni stanice (obvykle Leica/GSlI,
MAPA2/Standard). Ostatni nastaveni jsou pro pokrocilé uzivatele a vztahuji se hlavné k pracim
v katastru nemovitosti.
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Obr. 3: Zalozeni nového souboru a vkladani souradnic

Zacatek praci

Pro kazdou praci musi byt zaloZen seznam soufadnic, Ize otevfit existujici nebo zaloZit novy a vloZit
soutadnice. Zalozeni nového seznamu: ,Soubor — Novy — Seznam souradnic”. VloZeni nového bodu:
»Souradnice — Pridej poloZku”“. Postacuje vloZzit Cislo bodu a souradnice YX.
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z 200.000 z 210.000
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Smémik: 374334 Vod.déka: 360.555

PrevjSeni: 10000 Sk déka: 360.694
Sklon (Ghel): 17652  Spad[4l: 2774
([ Nova pfimka | [ Wpotet ]

Obr. 4: Vypocet smérniku a délek

Smérnik a délka

Vypocetni postup smérniku a délky je nejzakladnéjsi funkci. Body, které jsou v seznamu souradnic,
Ize zadavat Cislem bodu a potvrzeni ENTEREM nebo je lze ptfetahnout za pomoci drZeni levého
tlacitka mysi ze seznamu soufadnic do vypocetniho okna. Pokud bod neni v seznamu, Ize Cislo a
soufadnice vyplnit ruéné.

Zadavani bod( do jakékoli funkce je totozné jako v této zakladni funkci.
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[ Stanovisko | Urgovany bod [ Stanovisko | UrEovany bod |
Stanovisko: Mérené hodnoty:
Pred¢.: Yz 1000.000 1 Predé.: PrevySeni:
Cislo: 4001 X: 5000.000 Cislo: 101 Zenitovy Ghel:
Viyska stroje: Kval. Z 200.000 Smér: 456789 Wyika cile:
Délka: 65.432
Orientace:
Preds.: | Kod: Kval.
4002 VOre... V m VPre... Cislo: 2002 7] Wodet z6 smémikd
Smér: 0.0000 [T] ypoget pro bodové pole
Déka:  360.555 VWypoctené souradnice:
Ye 1200.000 1 Predg.: Y: 1063.143
X: 5300.000 & Cislo: 101 X: 5017.154
Z: 210.000 Kéd: Z
 PAdat | [ Adtualizovat souf. | Kval. Kval.
(Nové stanovisko] [ Wpozet ] || [[Protokal (Nové stanoviske] [ VimoZet )

Polarni metoda

Obr. 5: Polarni metoda

V prvnim okné ,Stanovisko” je zaddn bod stanoviska a jednotlivé orientace. Do orientace je nutno
zadat bod a poté pripsat méreny smér (pfipadné délku) a dat pridat. V okné ,Urcovany bod“ se
zadava Cislo ur¢ovaného bodu a vyplriuji se vSechny nutné mérené hodnoty (smér, délka). Tlacitkem
,Vypocet” dojde k vypoctu a zapsani vysledku do seznamu soutadnic.

Pokud nékterd funkce automaticky nezapise bod do seznamu soufadnic, je nutno vysledek ru¢né
pretahnout (drZzenim levého tladitka mysi).
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Levé stanovisko: Pravé stanovisko:
Predc.: Pred¢.:

Cislo: 4001 Cislo: 4002
Délka: 262.345 Délka: 262.789

Y 1000.000 'i Y 1200.000 1
X: 5000.000 #| X: 5300.000 #
Kval. Kval.

UrSovany bod:

Predé.: Y 940.985
Cislo: 102 X 5255.621
Kod: Kval.
 Protokol | [ Novy vypoZet | (Ulozt] [ Vypoget |

Protinani z délek

Obr. 6: Protinani z délek

Funkce se sklada z jednoho okna, do kterého se zaddvaji soufadnice levého a pravého stanoviska a

.

délky mérené od stanovisek k urcovanému bodu. Ve spodni ¢asti se zadava Cislo bodu a jsou pocitany

souradnice.
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x 510000 @ x 5000000 @ X 530000 @
Stanovisko B Stanovisko A Stanovisko B
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Cislo Smérz B: Cislo Smérz B: Cislo: 103 SmérzB: 98.7654
Kéd: Kval. Kéd: Kval. Kéd: Kval.
Y2 X Y- X Y: 894.570 X 5420.114
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Obr. 7: Protinani ze smér(

Protinani ze sméra

Funkce se sklada ze dvou oken. V prvnim se zaddvaji soufadnice levého stanoviska (,A“) a body
orientaci s mérenymi sméry. V druhém se zadavaji souradnice pravého stanoviska (,B“) a body

orientaci s méfenymi sméry. Do spodni ¢asti okna se zadava Cislo bodu a mérené sméry na tento bod

z obou stanovisek.

#° [8] Volné stanovisko .’ =N

Orientace:

Predg.: Smér: 121.4567
Cislo: 4003 Déka:

Yz 2400.000 1 Zen. th:

X: 6000.000 | dH:

74 220.000 Vyskas.:

Typ transformace: Podobnostni (4 param v

Bod VOre.. VDéky VPre..
4001  0.0000

4002 0.0000

4003 0.0000

Urgovany bod:

Predé.: Yz 1984.506
Cislo: 104 X 4958.187
Vyska stroje: 74

Kéd: Kval.

(Protokol ] [Nové stanovisko) [Vpoiet]

Obr. 8: Volné stanovisko

Volné stanovisko (protinani zpét)
Funkce se skladad z jednoho okna, kde nahore se zadava ¢islo bodu orientace a mérené hodnoty

(smér, délka), které je nutno do vypoctu ,Pridat”. Po zadani nutného poctu méreni se dole vypini

¢islo bodu a provede se vypocet.
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Predé.: - Predé.: | Predé.: - Predé.: |
) Bod  VOre. | - Bod  VOne. |
Cislo: 4001 4101 Cislo: 4101 Cislo: 4002 02 Cislo: 4102
Y: 1000.000 Smér: 0.0000 Y: 1200000 § Smér. 1537405
X: 5000000 @ | lami] vy 900,000 I * 5000000 | | lemi] v 1300.000
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Stanovisko: M&feni zp&t: Méfen vpred: 2001 Stanovisko: Méfeni zpét: MéFeni vpred:
PF: | Smé: 00000  Smér 257.9167 5001 P | Smé: 00000  Smér 2555219
Cisho: 4001 Déka: Déka: 101980 _— 5001  Déka: 101980  Déka: 64031
Vyska Z 2 Vyska zZ: z
stroje: dH: dH: stroje: dH: aH:
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[(Novyporad | (Wpodet | || | [_Protokol ]
5 lygonovy porad m?vgonov)'/pohd (@ x|
|
Pozétezni bod | Koncovybod | MéFens data | Vysledky | i, Vit./VWstupy | Pogéte&ni bod | Koncovy bod | Méfens data | Vysledky | i, Vat/Vystupy |
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4 : i 2 s
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’ stroje: dH: dH: 0.000
Kéd: Signal: Signal: Typ pofadu: Vetknuty, oboustrann orentovany VySkovy uzdvér:
— Sl—
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Obr. 9: Polygonovy porad
Polygonovy porad

Funkce se sklada ze 4 hlavnich oken. V prvnim okné se zadava pocatecni bod poradu a body, na které
byla provedena orientace spolu s mérenymi sméry. V druhém okné se zaddva koncovy bod pofadu a
body, na které byla provedena orientace spolu s méfenymi sméry. Ve tretim okné se postupné
zadavaji jednotliva stanoviska a mérené hodnoty na predchozi bod (Zpét) a mérené hodnoty na
nasledujici bod (Vpred). Ve ¢tvrtém okné jsou vypocteny souradnice neznamych bodl a hodnoty
Uhlového a polohového uzavéru.
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B Krovak I
Pravouhlé soufadnice: Polémi soufadnice:
Ro: 1280043.947 m
\ 744340 §
Epsilon: 35.58882659 *
X 1040950 = 7
Kartografické souradnice:
z 220

Sitka: 78.66160327 *
Délka: 36.31791956 *
Méfitkovi koeficient:

V| Oprava z kartografického zkresleni (999303995812
V| Oprava z nadmorské visky: 0.999965522233
Visledny méfitkov) koeficient: 0.999869521355

Obr. 10: Vypocet méritkového Cisla - Kfovak

Funkce Krovak

Funkce je vyvolavana z ,Ndstroje — Kfovdk“. Zadavaji se souradnice bodu, ke kterému se urcuje

méfitko (konkrétni bod nebo pfiblizny stfed tzemi, ve kterém je provadéno méreni).

Nastavené méfitkové Cislo se zobrazuje v hlavnim okné, a pokud je importovan zapisnik méfeni,

vSechny délky v zapisniku jsou automaticky opraveny o toto méfitko a zobrazuji se jiz v roviné S-JTSK.
- Oprava z kartografického zkresleni (redukce z nulové hladiny do S-JTSK)

- Oprava z nadmorské vysky (redukce z terénu do nulové hladiny)
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Adivni vrstva: 10 Unmistit do vrstvy: 3
Zonté vy
Body: Popisy bodu:
Unistt dowrstyy: |1 Unistt do vrstvy: 5
14 1 ["] Zobrazovat pouze oznadené
x x Font..
Znacka: &
vercova sit'
°
D D Vzdalenost kfizkd [m]:  100.00
D D Rozmér kFizkt [nm]:  4.00
Cisla bodd: Umistit do vrstvy: 4
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13 12 —
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Okno nastroju, které se spousti

‘ A4 XT3 tlé s grafickym zobrazenim

R LAY

@ "souradnice.crd": Soufadnice

Piedé. Cislo Y X z
" 1100.000 5050.000
12 1100.000 5100.000
13 1150.000 5100.000
14 1150.000 5050.000
4001 1000.000 5 000.000 200.000
4002 1.200.000 5 000.000 220.000

Obr. 11: Grafické zobrazeni

Grafické zobrazeni souradnic
Souradnice bod( lze graficky zobrazit. Funkce se spousti: ,Souradnice — Zobraz graficky”. Grafické
zobrazeni je moZno uloZit ve formatu DXF, ktery Ize otevfit v AutoCadu nebo

MicroStationu/PowerDraftu.



