
M¥°ení horizontálních a vertikálních úhl· elektronickými a analogovými p°í-

stroji

• centrace a horizontace

� ANALOG nep°esná horizontace ovliv¬uje kvalitu m¥°ení (chyba z nesvislosti vertikální
osy p°ístroje)

� DIGITAL aktuální sklon vertikální osy je snímán dvojosým kompenzátorem a výsledné
m¥°ené úhly jsou p°epo£ítávány na správné. Nep°esná horizontace neovliv¬uje kvalitu m¥-
°ení (nep°esnost musí být v malém rozsahu)

• zp·sob ode£ítání úhl·

� ANALOG ode£et se provádí mikroskopem, u p°esn¥j²ích p°ístroj· se provádí p°ed ode£tem
je²t¥ koincidence (ode£et na dvou protilehlých místech kruhu)

� DIGITAL ode£et se provádí elektronicky. Aktuální hodnota úhlu se zobrazuje na displeji
p°ístroje. Elektronický ode£et se provádí zpravidla na £ty°ech a více místech vodorovného
kruhu.

• nastavení po£áte£ního £tení ve skupinách

� ANALOG £tení na r·zných místech vodorovného kruhu eliminuje chybu z nestejného
d¥lení kruhu. P°i nastavení dochází k fyzickému pooto£ení vodorovného kruhu.

� DIGITAL nastavení po£áte£ního £tení je pouze numerický ode£et. Nedochází k fyzickému
pooto£ení kruhu. Chyba z nestejného d¥lení kruhu je u moderních p°ístroj· potla£ena ode-
£tem ze £ty° a více míst kruhu (d¥lení kruh· je také kvalitn¥j²í). Nastavení postrádá smysl.

• kolima£ní chyba

� ANALOG odstra¬uje se m¥°ením ve dvou polohách dalekohledu

� DIGITAL u TS (totálních stanic) je moºné pouºít program pro ur£ení kolima£ní chyby.
M¥°ené vodorovné sm¥ry se opravují o kolima£ní chybu (zji²t¥nou p°i kalibraci).

• indexová chyba

� ANALOG odstra¬uje se m¥°ením ve dvou polohách dalekohledu

� DIGITAL u TS je moºné pouºít program pro ur£ení indexové chyby. M¥°ené zenitové úhly
se opravují o kolima£ní chybu (zji²t¥nou p°i kalibraci).

• m¥°ení sm¥r· po sm¥ru hodinových ru£i£ek (první poloha)

� ANALOG odstra¬uje eventuální strhávání vodorovného kruhu

� DIGITAL vodorovný kruh je pevn¥ spojen s limbem � nedochází ke strhávání. Je moºné
m¥°it první a druhou polohu bezprost°edn¥ za sebou.


