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Zaméieni a vyhotoveni polohopisného a vyskopisného planu
(tachymetrie)

Braun J., Fasak P. - 2012

1. Prevzeti podkladi pro tvorbu planu od investora
* Informace o zagfovaném Uzemi (vymezeni lokality)
« Ugel vyhotoveného planu slouzici pro stanoveni poZaaé podrobnosti zasieni

» Ukazka podkladu — ortofotomapa (Obr. 1)

Obr. 1 Investorem zadané Uzemi pro &&mni a zhotoveni tachymetrického planu slouziciho
jako podklad pro projekt

2. Zaméreni meérické si€ (vytvoreni geodetického zéakladu)
» Uréeni sotiadnic (X,Y,H) netickych bodi v zdvaznych systémech
o Polohové sotadnice (X,Y) v S-JTSK (Systém jednotné trigononodeisit
katastralni)
o VySkové soiadnice (H) v Bpv (Balt po vyrovnani)
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» Metody zandteni geodetickych zaklad
o Nivelaéni paad (ugeni pouze vyskovych stadnic)
o Polygonovy psad
0 Metody s vyuzitim GNSS (globalnich navégéch satelitnich systéii, nag.
metoda RTK (Real time kinematic)
» P¥i zameteni mefickych bodi je vyuzivano podkladpolovych a vyskovych bodovych
poli spravovanycltUZK (Cesky ttad zenméticky a katastralni) dostupnych z
http://bodovapole.cuzk.cz/
» Ukazka ngricke sit viz Obr. 2.

Obr. 2 Stabilizace a zafieni n@rické si¢

3. Podrobné polohové a vySkové za#lieni zadaného Uzemi
* Metoda zamsreni
o Méieni pomoci prostorové polarni metody s vyuzitinltdtstanice (Obr. 3)
o Totalni stanice je umisvana na body #fické sit
o Na podrobné body jsoudfeny vodorovné simy, zenitové uhly a Sikmé délky,

pomoci kterych jsou deny jejich prostorové seéadnice (X,Y,H)
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0 Hustota umitovani néfenych bod v dané lokali vychazi z pozadovanéhoaiu
a podrobnosti tvieeného planu (n&pz netitka planu)

SloZeni ndtické skupiny

o Vedouci skupiny (volba stenych bod, tvorba nétického nértu)

o0 Mg¢tic (obsluha totalni stanice)

o Figurant (umigovani vyty¥ky s odraznym hranolem nattené body)

Tvorba netického nértu

0 N&rt je vytvaen vedoucim skupiny v flochu metreni

o Pxiblizné znazorani lokality (zamérovanych objekt)

0 Znazorréni bodi mérické sit a podrobnych gfenych bod (podrobné body jsou
ozn&ovany Kizky a padadovymicisly korespondujicimi &isly bodi ukladanymi
do pangti totalni stanice)

Predmety meéreni
Budovy (lomové body jdorysu budov), viz Obr. 3.

2. Ploty (lomové body)

Liniové objekty zamifované pomociicnychtezi (pozemni komunikacedetrg
piikopa a nasyf, vodni toky, ...), viz Obr. 4

4. Rozhrani ploch (rzné vyuZziti pozemku, zpe¥né a nezpewmé plochy), viz Obr. 5
Bodoveé prvky (samostatrstojici stromy, lampy, sloupy el. vedeni, poklppy
vpusti, hydranty, fipojkove sking, hlavni uzéury plynu, ...), viz Obr. 6

6. Volné plochy (po celkovém zaireni polohopisu Obr. 7 je provedeno vyskové

zaneieni bodh ve ¢tvercovych sitich Obr. 8)

4. Vyhotoveni tachymetrického planu

Import soboru ufenych sotadnic bod (automaticky vypeet v totalni stanici, Obr. 9)
do CAD systému (ukazkadienych dat viz Obr. 10)

Na z&klad merického nértu (Obr. 11) je vytviena polohopisna kresba (spojenim
pati¢nych bodi liniemi a umistnim bodovych zn#&k na pislusné body)

Line&rni interpolaci mezi zatifenymi body je vyhotoven obraz vrstevnic
znazotujicich vySkové porry lokality (pribéh terénu)

Ukézka vysledného tachymetrického planu je uveden@br. 12
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Obr. 4 Podrobné zagieni liniovych prvik pomoci pichychiez: (zangreni komunikaci)
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Obr. 5 Podrobné za#ieni rozhrani druli ploch

Obr. 6 Podrobné za#ieni bodovych prvk(samostaté stojicich stroni, sloupt,...)
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Obr. 7 Ukazka vesSkerych zéaranych prvk polohopisu

Obr. 8 Doplikové vyskopisné zareni volnych ploch (za#eni podrobnych badve
ctvercovych sitich)
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Obr. 9 Ukazka souboru stadnic (YX[S-JTSK]H[Bpv]) @renych bod exportovaného

z totalni stanice
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Obr. 10 Mnozina na#ienych podrobnych bdadzobrazeni bodu v CAD systému)
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Obr. 12 Vysledny tachymetricky (polohopisny a wyihkty) plan slouZici jako podklad pro

projekt



