7.2 Postup prace

1.

Vypocet soutadnic zbyvajicich roh( objektu (redukce délek z nadmorské vysky a
zobrazeni), jejich zapsani pamétové medium totalni stanice.

Modelovani presnosti v programu PrecisPlanner3D, uréeni optimalni konfigurace
stanoviska a poCtu méreni.

Pfiblizné urceni polohy vytyCovaného objektu. Stabilizace dvou volnych stanovisek (*601,
*602; **701, **702) pro vytyceni.

Urceni soufadnic pfechodného stanoviska (kazdy student, hranoly na bodech 502, 503,
504, 505). Nutno si zapsat soufradnice, orientaci a presnosti ur¢eni hodnot na stanovisku
pro zpracovani technické zpravy. Stanovisko ulozit.

Pfiblizné vytyCeni bodl — stabilizace hlinikovych desek tak, aby stfedy stran smérovaly
pfiblizné na sousedni body.

Vytyceni bodl z prvniho stanoviska (kazdy student).

Urceni souradnic druhého prechodného stanoviska.

Kontrolni zaméreni vytyCenych bod( z druhého stanoviska (kazdy student), kontrola
dodrzeni pozadované presnosti pomoci mezni polohové odchylky.

Zaméreni kontrolnich mér (vSechny strany a uUhlopficka, kazdy student své meéreni
z prvniho stanoviska), urceni, zda vytyCeni vyhovuje poZzadované presnosti.

10. Stabilizace ptimek 14 — 13 (24— 23) a 14— 11 (24 — 21) lavickami.
11. Predani vysledkl vytyceni vyucujicimu.

7.3 Obsah technické zpravy :
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Zadani.

Pomlcky (véetné vyrobnich Cisel!).

Postup prace.

Rozbor pfesnosti pfed méfenim, resp. jeho vysledky.

Rozbory presnosti pro uréeni meznich odchylek.

Uréeni volnych stanovisek: souradnice a presnosti, pfesnost uréeni souradnic volného
stanoviska uréena ze viech méreni (odchylky od primérné hodnoty).

VytycCeni: redukce délek, délky, souradnice, vytyCovaci vykres.

Vysledky vytyceni jednotlivych student(, vysledky kontrolniho méreni bod( a kontrolniho
omeéreni rozmérl objektu.

Zavér.



