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Uvod

V tomto ndvodu bude uzivatel skenovaciho systému Emesent Hovermap sezndmen se zakladnim
ovladanim pfistroje pfi skenovani.

P¥iprava a zapnuti pfistroje

Pokud se pfistroj pouziva v ruce, upevni se na néj zezadu drzadlo (obr. 1 a)). Poté se pfistroj propoji
kabelem s baterii (obr. 1 b), c), d)). Pfistroj se zapne zmacknutim jediného tlacitka ve spodu pfistroje

(obr. 1 b) v ¢erveném kolecku). Po zapnuti skeneru probiha jeho inicializace a rozsviti se ¢ervené
diody, po jejim ukonceni diody zméni barvu na modrou a poblikavaji — skener je pfipraven (obr. 2).

Inicializace trva zhruba pUl minuty.

a) b) c) d)

Obr. 1 Soucasti skeneru Hovermap: a) drzadlo; b) skener; c) baterie; d) napajeci kabel

b)

Obr. 2 a) inicializace skeneru — ¢ervena barva diod; b) pfipraveny skener — modra barva diod
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Skenovani

Pfed spusténim skenovani neni potfeba s pfistrojem nic délat ani se nic nenastavuje. Skenovani se
spusti zmacknutim ovladaciho tlacitka viz obr. 1 b). Barva diod se zméni na zelenou. Nyni se musi
pockat zhruba 14 otocek skenovaci hlavy a pak se skener zvedne a miZzeme zamérit zajmovou oblast
jejim projitim.

Upozornéni €. 1: je vhodné trasu skenovani ukoncit na tom samém misté, kde skenovani zacalo.

Upozornéni ¢. 2: jedna se o SLAM skener, pro jeho spravnou funkci musi byt ve skenovaném okoli
dostatecné mnoistvi tvarové riznych prvki. V tvarové monotdnnim prostiedi maze dojit k selhani
algoritmu. Pfikladem monotdnniho prostredi je rozsahlé pole nebo dlouhy holy tunel.

Upozornéni €. 3: jedna se o SLAM skener, pro jeho sprdvnou funkci je vhodné méfit v tzv. smyckach,
kdy se skenovana trasa protind a rlizné kfizi.

Po projiti trasy skenovani se skenovani ukonci opétovnym zmacknutim ovladaciho tlacitka.

Terce

Ve skenované lokalité je pro georeferencovani vysledného skenu vhodné rozmistit terce.
Nejvhodnéjsi typ terce je kruhova odrazna félie o priiméru alespon 20 cm (obr. 3). Pro
georeferencovani Ize pouzit i pfirozené objekty nebo cernobilé terce. Ve skenované lokalité musi byt
umistény alespon tfi terce.

Obr. 3 Ter¢ s odraznou folii

Export dat

Namérend data se ze skeneru exportuji na specidlni USB flash disk, ktery je umistén v kufru od
pristroje. Disk staci pfipojit k zapnutému skeneru a dosud nestaZend data se automaticky stahnou. Pfi
stahovani dat diody sviti modre a jakoby prejizdi ¢ara zleva doprava. Po staZeni dat diody zacnou
standardné modfe poblikavat.

Vypnuti pfFistroje

Skenovaci systém Emesent Hovermap se vypina podrZenim ovladaciho tlacitka. Nejprve se zméni
barva diod z modré na zelenou a poté diody zhasnou — skener je vypnut.



