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V pFipadé, 7e vypoclet zpracovavané Ulohy se bude feit vyrovnanim MNC, je nutné rozbor
presnosti pred mérenim provadét vytvorenim modelu. Stejné jako pfi rozborech presnosti
provadénych v pfedchozich Ulohdach je nutno znat nebo zvolit pfibliznou konfiguraci a zvolit
pristrojové vybaveni a tim urcit i ,zakladni” presnost méfenych veli¢in, tj. pfesnost méreni
v jedné skupiné (dvou polohach). V pfipadé ulohy , Prostorova vzdalenost” jsou to pfistroje
Leica TC 1700. Zaroven je nutno zvolit, které délky, sméry a zenitové uhly budou méreny.
Poté je nutno vypocitat model vyrovnani a z ného ziskat kovarian¢ni matici. Z kovariancni
matice je posléze mozno vypocitat presnost urcovanych veli¢in, jednoduse soufadnic,
sloZitéji napt. prostorovych délek. Pokud uréena presnost nevyhovi pozadavk(iim, je nutno
zvysit pocty mérenych veli¢in nebo pocty opakovani méreni.

Postup modelovani:

1. Stanoveni konfigurace méreni (pfiblizné souradnice stanovisek méreni i mérenych
bodu).

2. Urceni pfistrojového vybaveni.

3. Volba mérenych veli¢in (které délky, sméry, zenitové Uhly v siti se budou méfit).
(1 skupina).

5. Vypocet presnosti mérenych veli¢in s ohledem na pocet opakovani.

6. Vypocet modelu a presnosti vystupl (prostorovych délek).

7. Urcéeni, zda vyhovuje, pokud ne, je nutno zménit pocty opakovani meéreni
jednotlivych veli¢in, v krajnim pfipadé pristrojové vybaveni nebo konfiguraci méreni.
Opakovat od bodu 4 nebo vyse.

Obecné vytvoreni modelu vyrovnani spocivd v sestaveni matice derivaci A (planu
experimentu, Jacobiho matice) pro vyrovnani a vahové matice P. Velmi jednoduse Ize postup
ilustrovat na vézané siti. o, je smérodatna odchylka jednotkova apriorni.

Vazana sit

Normalni rovnice:  ATPA-dx + ATPl =0

Kovarianéni matice: M =g - (AT -P-A)7!

Volna sit
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Kovarianéni matice: M = o¢ - (ABgA g)



Pro vypocet neni potfeba zadné skutecné méreni, tvar matice A se odvodi z pfiblizné
konfigurace, vdhova matice P je dana presnosti mérenych veli¢in, B a b jsou podminky
umisténi do prostoru. V pfipadé, kdy je celd uloha mérena ze stanovisek danych nucenou
centraci se pro vypocet vah pouZiji pfimo odvozené presnosti méreni jednotlivych veli¢in.
Velikost chyby zcentrace je zanedbatelnd. Pokud by bylo tfeba uvaZovat jesté chybu
centrace nebo realizace, bylo by nutné pfislusné zhorsit presnost mérenych hodnot a tim
snizit vahy.

Pro redlné provedeni modelovani lze vyuzit program Gama pouZivany pro vyrovnani sité,
vlozZit priblizné souradnice a vypocitat z pfibliznych souradnic hodnoty méreni. Aby byla
vyslednd kovarianéni matice urcena bez vlivu ,vymyslenych” méreni, pouZije se pro jeji
vypocet smérodatna odchylka o apriorni (volba sigma-act="apriori").
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