Teorie chyb a vyrovnavaci pocet 1

Téma ¢. 7: Vyrovnani méreni zprostredkujicich — prehled postupu
vyrovnani, kontroly.

Formulace ulohy, postup vypoctu, smérodatné odchylky.
Priklady - vazana sit.

Kontroly.

Analyza vysledkl vyrovnani.
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1. Formulace ulohy.

Méreni: l=(l, 1, .., 1)
Nezndamé: X = (X1,X9, e, Xp)
Funkéni vztah: li = fui(x1, X2, 0, X5)
Opravy: v; = Li(xq, %9, , %) — 1;
v=1xT)-1
v=A-x-1
v=1(x])+ al(x
v=A-dx+ l’

Podminka feSeni: Q = [07] =

-dx — 1

X=X
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[(xh)—1="U

[pvv] = v' - P-v = min.

AT -P-A-dx+A"-P-I'=0

dx=—(AT-P-4)"

X =X+ dx
17=A-dx+l’
l=1+v

vl.pv [pvv]
Sg = = ’ M, =02 -N1
0 n—k n—k 0

AT -p T

M;=02-A-N1-AT
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2. Priklady.

Vazana sit.
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2. Priklady.

Vazana sit s body uréenymi GNSS.
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2. Priklady.

Vazana sit s body uréenymi GNSS s kovarianc¢ni matici.
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3. Kontroly.
a) AT-P-v=0
b) Dvoji vypocet oprav — kontrola linearizace (pfipadné chyba x, + dx)

v'=A-dx+1
v =1(x") - L

(sigmové zkousky).
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4. Analyza vysledkl vyrovnani.

a) Iteracni vypocet
a) Sledovani s,
b) Sledovani dx

b) Kontrola sg~0oy

c) Kontrola oprav
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4. Analyza vysledkl vyrovnani.

Smérodatné odchylky oprav uréenych z vyrovnani:
v=A-dx+U=-A-(AT-P-A)  -AT-P-U+1, dx=—(a".P.a)" -a7-P.1.
v=—(4-(AT-P-A) -AT-P-1)-T,
g,=—(A-(AT-P-4)"-AT-P-1) g,

_ _ T
Q,,,,z(A-(AT-P-A) 1-AT-P—1)-Ql,l,-(A-(AT-P.A) 1.AT.P_1) |
Po roznasobeni a Upravach plati:

Q=P 1—A-(AT-P.A4) " .AT.
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