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Téma č. 7: Vyrovnání měření zprostředkujících – přehled postupu 
vyrovnání, kontroly.

1. Formulace úlohy, postup výpočtu, směrodatné odchylky.
2. Příklady - vázaná síť.
3. Kontroly.
4. Analýza výsledků vyrovnání.
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1. Formulace úlohy.

Měření: ଵ ଶ ௡

Neznámé: ଵ ଶ ௡

Funkční vztah: ௜ ௟௜ ଵ ଶ ௡

Opravy: ௜ ௜ ଵ ଶ ௡ ௜
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2. Příklady. 
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Vázaná síť.
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2. Příklady. 
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Vázaná síť s body určenými GNSS.
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2. Příklady. 
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Vázaná síť s body určenými GNSS s kovarianční maticí.
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3. Kontroly.

்

b) Dvojí výpočet oprav – kontrola linearizace (případně chyba ଴ )

ூ

ூூ ் . 

(sigmové zkoušky).
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4. Analýza výsledků vyrovnání.

a) Iterační výpočet
a) Sledování ଴

b) Sledování 
b) Kontrola ଴ ଴

c) Kontrola oprav   
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4. Analýza výsledků vyrovnání.

Směrodatné odchylky oprav určených z vyrovnání:
ᇱ ் ିଵ ் ᇱ ᇱ , 𝒅𝒙 = − 𝑨் ȉ 𝑷 ȉ 𝑨

ିଵ
ȉ 𝑨் ȉ 𝑷 ȉ 𝒍ᇱ .

் ିଵ ் ᇱ ,

𝒗
் ିଵ ்

𝒍ᇲ ,

𝒗𝒗
் ିଵ ்

𝒍ᇲ𝒍ᇲ
் ିଵ ்

்
.

Po roznásobení a úpravách platí:

𝒗𝒗
ି𝟏 ் ିଵ ் .
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